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RobotMe est un projet qui vise a dynamiser les activités d’enseignement de la
robotigue de la communauté I'Université de Grenoble Alpes (UGA). Grace a sa
plateforme mobile utilisant la technigue de capture de mouvements 3D et aux
différents robots (roulants et volants), les etudiants grenoblois auront la chance
de deéevelopper leur créativité, d'expérimenter et d'acqueérir difféerentes
competences pour la modélisation, le controle, le traitement du signal/image, la
programmation embarquée, l'informatique industrielle, et la CAQO. Il rempliera en
plus un besoin quont les enseignants chercheurs daller effectuer des
experimentations et des demonstrations hors des murs du laboratoire.
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